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Pratica:

Pré-requisitos:

Cadigo: Disciplina:
ELTOO08 Sistemas Dinamicos Lineares
Ementa:
Programa:
Semana: Assunto:
1 Introducdo ao curso. Exemplos e aplicacOes da teoria a ser estudada. Represetnacgdo de

Sistemas: Equagdes Diferenciais, Transformada de Laplace, Rpresentagdo em Espaco de
Estados, Diagramas de blocos e Grafico de fluxo de sinais.

2 Sinais de Teste Sistemas de Primeira Ordem; Sistemas de Segunda Ordem. Efeitos de um
terceiro polo e/ou zero na resposta de um sistema de segunda ordem. Estimacéo do
Coeficiente de Amortecimento. Localizacéo das raizes no Plano s e sua relagdo com a
resposta transitoria.

3 Erro em estado estacionério de sistemas de controle realimentados. Erros em estado
estacionario de sistemas com realimentagdo ndo-unitaria. Constantes de Erro. Exemplos de
Projetos.

4 Regulacdo, Tipo de Sistema e Controladores P, Pl e PID.

5 Conceito de Estabilidade. Critério de Routh

6 Critério de Routh-Hurwitz. Teorema de Kharitonov.

7 Estabilidade Relativa. Exemplos de Projeto.

8 Introducéo do Lugar das Raizes. Esbogo do Lugar das Raizes.

9 Projeto de Controladores utilizando o Lugar das Raizes — Introducdo

10 Projeto de Controladores avanco e atraso utilizando O |Ugar das Raizes

11 Diagrama de Bode e Sistemas de Fase Minima

12 Estabilidade Relativa, margem de ganho e margem de fase

13 Critério de Nyquist e Carta de Nichols

14 Projeto de Controladores no dominio da frequéncia

15 Projeto de Controladores Avanc¢o e/ou Atraso

Critérios de Avaliacao:

A critério do professor, desde que respeitado o 84° do Art. 65 do Regimento Geral da UFMG, que
determina que nenhuma avaliac&o parcial do aproveitamento podera ter valor superior a 40 pontos.

Avaliagéo:

a) 3 provas de 30 pontos.
b) Trabalho (Exercicios com ou sem uso de softwares como o Matlab) — 10 pontos
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